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SERIE KX-3, LAS MINIEXCAVADORAS DE
VANGUARDIA DE KUBOTA PARA EL SIGLO XXI.

En el siglo XX el interés del mundo ha
comenzado a cambiar La gente tiende a
pregcuparse mas acerca de [os asuntos
medicambientales, v demanda un producto
mas economico, confortable v funcional.

Este hecho tambien sucede en el mercado
de la maguinaria de construccion. Desde [a
produccion de la primera miniexcavadora
en 1974, KUBOTA ha investigado v
desarrollado miniexcavadoras gue
satisficieran la demanda de los operadores,
cooperando en el cambio de los tiempos.

La serie KX-3 ha sido disefiada en base a
tres conceptos principales: mejora de las
prestaciones basicas, comodidad del
operador v respeto al medio ambiente.

La serie KX-3, la miniexcavadora mas
moderna, ha sido producida para el siglo
HKL.

Dele la vuelta a la pagina, v usted podra
comprobar exactamente como KUBOTA ha
evolucionado sus magquinas, como
satisface las necesidades de hoy, v como
satisfard sus futuras demandas.
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Por respeto al entorno, KUBOTA ha desarrollado un
sistema hidraulico de ajuste que procura alto
rendimiento, funcionamiento equilibrado y menor
consumo de combustible.

Nuevo sistema hidraulico de "load
sensing”

Kubcta introduce un sisterma hidraulico
de vanguardia que ofrece un mejor
funcionamiento y un menor consumo de
combustible. Con este nuevo sistema de
‘load sensing", el caudal de aceite
hidraulico esta suministrado solo por una
bomba de caudal variable. Cualguier
informacion relativa 2 una funcion esta
transmitida en seguida a la bomba. Asf la
bomba distribuye el caudal de aceite
adecuadc para cada funcion segtn el
recorrido  de la palanca. Por
consiguiente, -se puede levantar una
carga o nivelar con  menos
sacudidas.Ademas, cuando la palanca
de control se encuentra en posicion
neutral, la bomba para de suministrar un
caudal de aceite inudtil. La bomba
suministra sélo el caudal de aceite
necesario. Se reduce la pérdida de
energia inGtil gracias a la supresién de un
regreso excesivo del aceite hacia el
deposito hidrdulico. Comparado con el
modelo convencional, se puede ahorrar
alrededor de un 20% de combustible
para un mismo trabajo.

Aumento de la fuerza de excavacion

El optimo equilibrio entre el balancin vy
la fuerza de la cuchara ofrece al
operador una fuerza de excavacion
de gran capacidad. Ademas a la hora
de regular la presién de trabajo

maxima a 23,6MPa, cada fuerza de -

excavacion ha sido aumentada (del

8%) para la mejora de la velocidad

operativa incluso en condiciones de

excavacion dificiles.
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Cuatro operaciones simultaneas 7V A

En caso de funcionamiento simultanec del | &
brazc principal, balancin, cazo vy del giro LIN Y/
como para cargar un camion, la bomba
distribuye el adecuado caudal de aceite a
cada equipo sin pérdida de velocidad o de
potencia, asegurando un alto rendimiento

al excavar y nivelar al mismao tiempo.

Reposa-mufiecas

La palanca adecuada y los
reposa mufiecas, disefiados
ergonémicamente, dan al
operador un habil control del
manejo de la maaqguina,
reduciendo de esta forma el
cansancio ocasionado después
de una dura joernada de trabajo.

Proteccion del cilindro del brazo
principal

La lamina de acerc que protege el cilindro
del brazo principal, ha sido mejorada con
un nuevo diseno de placa gruesa de
acero en forma de V, que protege al
cilindro de ser dafado por el martillo
demcledor u otros accesorios, rocas, o al
cargar sobre un camion.

Traslacion en linea recta

El nuevo Sistema de Adaptacion
Hidraulica (HMS), asegura una
traslacion en linea recta, incluso en
casc de funcionamiento simultaneo
de cualquier otro circuite. De esta
forma se consigue una forma mas
segura de carga y descarga, yasu
vez mas sencilla de moverse,

Tercera linea con retorno directo al
depdsito de aceite hidraulico

El montaje de una tercera linea con
regresc directo al deposito en el brazo
principal permite una mayor eficiencia
del caudal de aceite al trabajar con
equipes hidraulicos, tales como un
martillo hidraulico.

Cabina ROPS/FOPS (nivel 1)

La cabina ofrece una seguridad méaxima
al operador gracias a su estructura de
proteccion en caso de vuelco (ROPS) v su
estructura de proteccion en casc de calda
de ohijetos (FOPS).
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Un mantenimiento facil y una estructura solida son
el resultado de nuestras observaciones para
asegurarle un trabajo diario en buenas condiciones.

Inspeccion del motor

Ademés del acceso desde la capota
posterior del motor, la ventana de
inspeccién del moter esta situada
detrds del asiento, lo que permite un
facil acceso al otro lado del motor,
por ejemplo a las toberas de
inyeccion, etc.

Motor KUBOTA

El nuavo sistema de combustion E-TVCS de KUBOTA asegura un
alto rendimiento. Ademaés reduce las vibraciones, el consumo de
combustible y la contaminacion. Entre los distintos medelos de
motor de KUBOTA, famosos en el mercado de los equipamientos
compactos, la KX161-3 eligid el motor mas adecuado respecto a
su tamafio en cuanto a rendimiento. Es la mejor opcion para los
costes de funcionamientc asi comd para el entorno.

Orugas de goma

En la serie KX-3 la concepcion de las
orugas de goma asegura una mejor
duracion de vida y estabilidad durante
la traslacion. La forma de los tacos,
gue tienen un mayor cohtacto con el
suelo, permite menos vibraciones
durante la traslacién y una mejor
estabilidad de la maquina asi como
los nuevos rodillos con doble punto de
apoyo.

Inspeccion del distribuidor

El distribuidor esta ubicado bajo el capot
derecho al lado de la cabina. Para la
inspeccion del distribuidor, el pestillo del
capot puede abrirse con facilidad vy
rapidamente con un simple golpe de
dedo. También, cuando es necesario
m&s espacic para reparar o para algun
trabajo de mantenimiento, todas las
tapas del capot con visagras pueden
quitarse facilmente con herramientas
estandar.



Proteccion de las tuberias flexibles
del cilindro del cazo

Las tuberias flexibles del cazo
estan colocadas dentro del brazo
para protegerlas de posibles
dafios, Esto asegura una vida util
mas larga y menos costes de
reparacion. De esta forma,
también ha sido mejorada la
visibilidad del cperador.

Sistema de bloqueo de la traslacion

Slempre que la palanca de
seguridad pilotada de control no
este bajada, las palancas de
traslacion estan mecanicamente
blogueadas, para prevenir de esta
forma inesperados movimientos de
la maquina, especialmente cuando
el operador entra o sale de la

Blogueo del giro

El giro se bloguea automaticamente
siempre gue el motor esta parado o la
palanca del piloto de control de
seguridad esta levantada. Esta
caracteristica elimina la necesidad de
un bulén de blocaje del giro en caso
de transporte.

cabina.

Tuberias flexibles disefiadas en 2
piezas

Las tuberias flexibles del brazo
principal y de la cuchilla de empuje
de la serie KX-3 se componen de 2
piezas, de esta forma se reduce en
un 60% el tiempo de sustitucion de
la tuberia y se elimina la necesidad
de acceder al interior de la
maquina.

NN1613

Un radio de giro reducido

La KX161-3 presenta un radio de giro
reducido. El contrapeso trasero sale solo
de 11cm (contra 60cm en el modelo
anterior) mientras el capot trasero esta
mantenido dentro de la anchura de las
orugas al girar a 90 grades. Eso reduce
los riesgos de dafios en el capot trasero.
Al mismo tiempo la KX161-3 ha
conservado una estabilidad similar al
modelo convencional. Asi, el operador
puede trabajar casi sin preocuparse del
radio de giro trasero y disfrutar de la
estabilidad de la maguina.



Equipamiento estandar

Motor / Sistema combustible

e Filtro de aire con doble elemento

e Bomba de alimentacién eléctrica

* Sistema de ralenti automatico del
motor

Cabina

¢ ROPS (Estructura de Proteccion en
caso de Vuelco)

¢ FOPS (Estructura de Proteccion en
casc de caida de objetos)

* Asiento con suspension total
ajustable al peso

s Cinturén de seguridad

e Palancas de control con pilotaje
hidraulico con reposa-mufiecas

» Palancas de traslacién con
pedales de pie

e Calefaccién anti-vaho en cabina

» Martillo para salida de
emergencia

s foma eléctrica de 12V para radic
stereo

e Espacio para 2 altavoces y
antena de radio

» Ubicacion para la radio

Tren de rodaje

e Orugas de goma de 400
mm.de ancho

s 1 Rodillo guia superior

= 4 rodillos inferiores doble guia

» 2 Veloccidades de
traslacion con cambioc en
pedal pie

Sistema hidraulico

e Acumulador de presion

¢ Acceso a la verificacién de las
presiones hidraulicas

» Circuito de traslacion directa

e Tercera linea con retorno directo al
deposito

Sistema de seguridad

e Sisterna de seguridad para
arrancar el motor a la izquierda
e Sistema de bloqueo de

. translacicn a la izquierda

e Sistema de blogueo de la
rotacion

e Sistema anti-caida del brazo a
nivel del distribuidor

Equipamiento de trabajo

e Balancin de 1480 mm.

e Circuito hidraulico auxiliar con
tuberia hasta final del balancin
¢ 2 Focos de trabajo sobre la cabina

y 1foco en el brazo principal

Equipamiento opcional

Equipamiento de trabajo

e Balancin de 1780 mm.
e Balancin telescopico

Tren de rodaje

» Orugas de acero de 400 mm.
(+290kg)

* Orugas de acero de 550 mm.
(+380kg)

Sistema de seguridad

+ Alarma sonora de sobrecarga
s Antirrobo

Sistema de Ralenti Automatico del motor (Al)

En situaciones en las gue no resulta
necesario trabajar a un alto régimen del
motor, ¢ cuando las palancas se quedan
en posicién neutra méas de 4 segundos, el

Cuando las palancas de
control estan en posicién
neutra mas de 4 automaticamente a la
segundos revolucidn del ralenti

motor se reducen

sistema de ralenti reduce automaticamente

el régimen del motor. Cuando se accionan

Funcionamiento

de nuevo las palancas, el régimen del

motor vuelve a su nivel inicial. Esta
caracteristica innovadora no sélo reduce el ¢ réaimen del motor

Al mover de nuevo

vuelve a la posicién las palancas...

las revoluciones (rpm) del

Boton de aceleracion

Interruptor del sistema de Ralenti

Automatico del motor (Al)

¥

ruico y la emision de gases, sino que anterior
ahorra combustible y energia, lo que
supone un ceoste de utilizacion reducido.




CARACTERISTICAS TECNICAS

*tipo rodaje de goma

Peso maquina ‘ Cabina kg 5100
Capacidad de cazo, estandar SAE/CECE m? 0,17/0,15
Anchura | Con diente lateral mm 680
€azo Sin diente lateral mm 650
Modelo V2203-M-EBH
i
. PS/rpm 40/2250
Motor |PotencialS09249
kW/rpm 29,4/2250
Ndmero de cilindros 4
Diametro x carrera mm 83 x92,4
Cilindrada cc 2197
Longitud maxima mm 5510
Altura maxima Cabina mm 2540
Velocidad de rotacién rpm 9,3
Anchura rodaje de goma mm 400
Distancia entre ejes de cadenas mm 1990
Tamarfo cuchilla empuje (altura x anchura) mm 1960 x 360

Pl Bomba de caudal variable
Bombas r— -
hidraulicas auda B/ min 1213
Presion hidraulica MPa(kgf/cm?) 23,5 (240)
Fuerza maxima Balancin daN (kgf) 2450 (2495)
de penetracion [ a7 daN (kgh| 3990 (4075)
Angulo giro braze principal (derecho/ izquierdo) Grados 80/50
Caudal £/min 65
Circuito auxiliar — -
Presion hidraulica MPa(kgf/cm?) 23,5 (240)
Depésito hidraulico ‘ 44
Capacidad depésito carburante A 64
Velocidad maxima | Lenta km/h 2,5
de traslacion Rapida km/h 4,4
Presion sobre el suelo| Cabina kPa(kgf/cm?) 28,8 (0,294)
Distancia libre al suelo mm 320

DIMENSIONES
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CAPACIDAD DE ELEVACION DE CARGA

daN (ton)
Radio del punto de elevacion (3m) Radio del punto de elevacion (4m)
Altura del punto En posicion frontal En posicion frontal
de alevacion p En posician p En posicién
Cuchilla bajada| Cuchilla levantada lateral | Cuchilla bajada| Cuchilla levantada|  lateral
3m - - 980 (1,00) | 980 (1,00) [ 950 (0,97)
2m 1530 (1,56) [ 1530 (1,56) | 1410 (1,44) | 1140 (1,16) | 1050 (1,07) | 910 (0,93)
Tm 2030 (2,07) | 1540(1,57) | 1310(1,33) | 1330(1,36) | 1010(1,03) | 870 (0,89)
Om 2180(2,23) | 1490(1,52) | 1260 (1,29) | 1440 (1,47) | 980 (1,00) | 850 (0,86)

importante :

* Las capacidades de elevacion de carga tienen como referencia la [SO 10567 y no deben superar el 75% de la carga estatica de vuelco de la
maguina o el 87% de la capacidad hidraulica de elevacion de carga de la maquina.
* Para medir las capacidades de elevacion de carga, se debe tener en cuenta el cazo, el gancho, la eslinga y otros accesorios de elevacién.

Radio del punto de elevacién

¥

( ) Balancin largo

Unidad: mm

+ Punto de
elavacion

Altura del punte de elevacién

|

>
* Eje de rotacion

* Los rendimientos dados son los que se consiguen con un cazo estandar KUBOTA sin enganche rapido.
* Estas especificaciones pueden ser madificadas sin notificacion alguna por motivos del fabricante o mejoras.
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